junifjuli 2009

25

Den nye lavharmoniske
frekvensomformer fra Danfoss.

Danfoss masseproducerer
nu lav-harmoniske
frekvensomformere

Produktet fjerner stramforstyrrelser pd ledningsnettet.

FREKVENS. Danfoss harnetop introduceret de forste mas-
seproducerede VLT lavharmoniske frekvensomformere.
Produktet fjerner harmoniske forstyrrelser pa ledningsnet-
tetvedataktiverejevnstremforingind til gitteret, hvorved
kvaliteten af strem genoprettes.

Som andre VLT frekvensomformere er den lavharmo-
niske bygget pd en moduler platform, der er basen for
funktionalitet, kvalitet og samlet driftsikkerhed.

Kan tilpasses kundernes behov

De fleste bestanddele er opbygget i stor skala, hvilket har

betydet en omkostningsbesparende produktion.

e Lavharmonisk frekvensomformeren kan tilpasses kun-
dernes individuelle krav. Den forarsager intet foroget
omdrejningstryk, og der er ingen reduktion af leveti-
den.

e Detnyeproduktgiverbrugeren et fuldstendigt mélere-
sultat og en grafisk oversigt over strammens opforsel.

e Lavharmoniske frekvensomformere kan fisistyrke fra
160 til 710 kW.

e Den opfylder IEEE519 anbefalingen.

www.danfoss.dk
hassel.
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Robotik, Motion Control

og PLC pa en PC-platform

Med integreret robot i
TwinCAT kan robot og
Standard-Motion Control
synkroniseres.

AUTOMATISERING. Twin-
CAT  automatiserings-
softwaren muligger nu
ogsa tilslutning af robotter
(delta-kinematik, SCARA)
og siledes interaktion og
synkronisering med de ek-
sisterende motion-control-
funktioner. Detresultereri
entetintegrationihelesty-
ringssystemet, ogder spares
ydermere ekstra robot-
CPU'er. Den PC-baserede
styring fra Beckhoffforener
siledes PLC, motion control
og robotik p4 en hard- og
softwareplatform. —en vig-
tigt byggesten pa vejen til
,Scientific Automation®.

Farste skridt til

integration af robotstyring

Softwaren , TwinCAT Ki-
nematic Transformation“er
forste skridt til integration
af robotstyringen i Twin-
CAT automatiseringsse-
rien. Funktionerne PLC,
motion control, HMI og
robotik kerer pa kun en in-
dustri-PC-CPU. Det giver
brugeren en reekke fordele:
Der spares en ekstra CPU
til robotstyringen, der er
mindre engineering-om-
kostninger: konfiguration,
parametrering og diagnose
iétsystem, deranvendesdet
kendte og standardiserede
veerktej TwinCAT til kon-
figuration, programmering
og diagnose, der er ingen
friktionstab, som skyldes
forskellige CPU‘er til PLC,
motion og robotik og ende-
lig fir man en storre perfor-
mance og precision i kraftaf
direkte interfaces og ingen
tidskreevende kommunika-
tion mellem CPU’er.

Integreres transparent
TwinCAT Kinematic Trans-
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.TwinCAT Kinematic Transformation" til pick-and-place-anvendelser; robotik- og motion-control-funktioner

kan synkroniseres optimalt med TwinCAT NC PTP eller NC I.

formation integreres trans-
parent i den eksisterende
motion-control  verden:
robotik- og motion-con-
trol-funktionen kan syn-
kroniseres optimalt med
TwinCAT NC PTP (punkt
til punktaksepositionering)
eller NC I (akseinterpola-
tionitre dimensioner). Alle
NC-egenskabersisom  kur-
veskiver”eller flyvende sav*
(synkronisering af en slave-
akse med en kegrende ma-
sterakse) kan kombineres
vilkarligt p4 en felles hard-
og softwareplatform.

Nem programmering

TwinCAT understotter
forskellige parallelle og se-
rielle beveagelser, som man
eksempelvis anvender dem
iforbindelse med pick-and-
place-opgaver. Med hensyn
til programmering baseres
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softwaren pd TwinCATNC
Tog G-koden (DIN 66025):
Programmeringen af méalko-
ordinater foregir nemt i et
kartesisk koordinatsystem.
Omregningtil den dertil ho-
rende motorposition (tilba-
getransformation) overtages
afkinematikmodulet. Der-
udover kan den dynamiske
model for en momentsty-
ring beregnes.

«Flyvende sav” og
«Kurveskiver”
Kinematikken vaelges nemti
TwinCAT System Manager.
Ikinematikkanalen parame-
treres-ud over typen (f.eks.
delta)—ogsé stangleengde og
forskydninger. Dynamikken
kan forprogrammeres ved
at indtaste masse og inerti.
Med funktionerne , flyven-
de sav“ og , kurveskiver” er
det eksempelvis muligt, at

mpegruppen.dk
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synkronisere robotten med
transportband, for at optage
eller afsette emner. Dette
er ofte anvendte applikatio-
ner inden for hindtering og
emballering.

Yderligere oplysninger pd:
www.beckhoff.dk.
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